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Datos Generales
Nombre: EDMUNDO GABRIEL ROCHA COZATL

Maximo nivel de estudios: DOCTORADO

Antigiedad académica en la UNAM: 25 arios

Nombramientos
Vigente: PROFESOR DE CARRERA ASOCIADO C TC No Definitivo

Facultad de Ingenieria
Desde 01-02-2023

Estimulos, programas, premios y reconocimientos

SNI C 2013 - 2015
PRIDE C 2010 - 2024
PRIDE B - 2010
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EDMUNDO GABRIEL ROCHA COZATL

DOCUMENTOS EN REVISTAS

Historico de Documentos

] Wos: 5 (27.78%)
B scopus : 9 (50.00%)

|| Wosy scopus: 4 (22.22%)
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Coordinacion de Planeacién, Evaluacion y
Simplificacion de la Gestion Institucional

1:SIiig

sistema integral de
informacién académica

EDMUNDO GABRIEL ROCHA COZATL
Dewasme L. Sbarciog M. et al.

1 State and unknown input estimation of
an anaerobic digestion reactor with
experimental validation

2  State and Input Estimation of an
Anaerobic Digestion Reactor using a
Continuous-discrete Unknown Input
Observer

3 A dynamical interpretation of strong
observability and detectability concepts
for nonlinear systems with unknown
inputs: Application to biochemical
processes

4  Dissipative design of unknown input
observers for systems with sector
nonlinearities

EDMUNDO GABRIEL ROCHA COZATL
JAIME ALBERTO MORENO PEREZ
Sbarciog M. et al.

JAIME ALBERTO MORENO PEREZ
EDMUNDO GABRIEL ROCHA COZATL
Vande Wouwer, Alain

EDMUNDO GABRIEL ROCHA COZATL
JAIME ALBERTO MORENO PEREZ

EDMUNDO GABRIEL ROCHA COZATL
Wouwer, A. Vande

5 State and input estimation in
phytoplanktonic cultures using
quasi-unknown input observers
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PAPERSONLINE

2015

BIOPROCESS 2014
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ENGINEERING

INTERNATIONAL 2011
JOURNAL OF
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NONLINEAR
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ENGINEERING
JOURNAL
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6  Super-twisting observer-based output ~ JAIME ALBERTO MORENO PEREZ IFAC 2010
feedback control of a class of continuous EDMUNDO GABRIEL ROCHA COZATL  Proceedings
exothermic chemical reactors JORGE DIAZ SALGADO et al. Volumes

(IFAC-PapersO
nline)

7  Constructive design of unknown input EDMUNDO GABRIEL ROCHA COZATL IFAC 2005
nonlinear observers by dissipativity and  Zeitz M. JAIME ALBERTO MORENO Proceedings
LMIS PEREZ Volumes

(IFAC-PapersO
nline)

8  Passivity and unknown input observers ~ EDMUNDO GABRIEL ROCHA COZATL IFAC 2002
for nonlinear systems JAIME ALBERTO MORENO PEREZ Proceedings

Volumes
(IFAC-PapersO
nline)

9 Passification by output injection of EDMUNDO GABRIEL ROCHA COZATL leee 2001
nonlinear systems JAIME ALBERTO MORENO PEREZ Conference On

Control
Applications -

Proceedings
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EDMUNDO GABRIEL ROCHA COZATL

LIBROS Y CAPITULOS CON ISBN

Obras con registro ISBN

|| otros: 4 (100.00%)

1 Third order super twisting algorithm
applied to a robotic arm with 3 degrees
of freedom

2 Test of a robust ZMP based pattern
generator with a 12-internal-DoF biped
robot model

3 Estimation of the dilution rate and the
states of a microalgae culture using a
linear quasi-uknown input observer

4 Observability/detectability analysis for
nonlinear systems with unknown inputs -
Application to biochemical processes

Fecha de impresién: 07:46:50

EDMUNDO GABRIEL Proceedin 2021
ROCHA COZATL Cesar E. gs Paper
Conejo-Benitez Ixbalank

9781665418836

Torres et al.
EDMUNDO GABRIEL Proceedin 2015 9781467383295
ROCHA COZATL gs Paper

Jimenez-Rioja U.
Merino-Morales F.
EDMUNDO GABRIEL
ROCHA COZATL Vande
Wouwer A.

JAIME ALBERTO MORENO Conferenc 2012
PEREZ EDMUNDO GABRIEL e Paper

ROCHA COZATL Vande

Wouwer A.

Conferenc 2014
e Paper

9783952417393

9781467325318
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PARTICIPACION EN PROYECTOS

No se encuentran registros en la base de datos de SISEPRO asociados a:

EDMUNDO GABRIEL ROCHA COZATL
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EDMUNDO GABRIEL ROCHA COZATL

PARTICIPACION EN TESIS

Historico de Colaboraciones en Tesis

B Licenciatura: 27 (84.38%)
B Maestria: 5 (15.62%)

# Titulo del documento Tipo de Tesis Sinodales Autores Entidad Ao

1 Diserio, construccion y Tesis de EDMUNDO GABRIEL Gonzdlez Facultad de 2023
control de un dispositivo Licenciatura ROCHA COZATL, Duardo, Ingenieriq,

VTOL de 2 GDL Sadl,
Romero
Rivas, Victor
Octavio,

2 Actuador magnético para Tesis de EDMUNDO GABRIEL Lozano Facultad de 2023
un dispositivo de Licenciatura ROCHA COZATL, Acunaq, Ivan, Ingenieriq,
compresién cardiaca
directa

3  Procedimiento de Tesis de EDMUNDO GABRIEL Saldierna Facultad de 2022
ensamblado técnico y Licenciatura ROCHA COZATL, Sevillg, Luis  Ingenieriq,
medicidén de bobinas de Mario,

Helmholtz

4 Inteligencia artificial Tesis de ROSA ITZEL FLORES EDMUNDO Facultad de 2022
aplicada en el disefio de Licenciatura LUNA, GABRIEL Ingenieriq,
un dispositivo para ROCHA
registrar el nUmero de COZATL,
contactos de una persona Martinez
en el marco de COVID-19 Martinez,

Guillermo,

5 Redisefno del sistema de Tesis de EDMUNDO GABRIEL Saavedra Facultad de 2019
alimentacién de una Licenciatura ROCHA COZATL, Gonzdlez, Ingenieriq,
cdmara climatica Julio César,
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6 Modularizaciény
unificacion de sistemas
para el control de un robot
bipedo con ROS

7 Disefio, construccion y
control de un sistema
estabilizador para
smartphone : gimbal

8 Simulacién de
controladores basados en
el modelo matemdtico de
un exoesqueleto de
miembro superior

9 Comparacion de dos
algoritmos de control de
marcha de un robot
bipedo de 12 GDL

10 Disefio y desarrollo de una
plataforma experimental
para evaluar estrategias
de control en procesos
térmicos industriales

11 Andlisis de vibraciones en
un modelo de un ave
(bipedo) para predecir la
posicién del suelo

12 Disefio mecdnico y control
de un manipulador
cartesiano de dos grados
de libertad para un
grabador |aser basados
en la naturaleza

13  Controladores difusos
para la postura y marcha
de un robot bipedo

Fecha de impresién: 07:46:50

Tesis de
Licenciatura

Tesis de
Licenciatura

Tesis de
Licenciatura

Tesis de
Licenciatura

Tesis de
Licenciatura

Tesis de
Licenciatura

Tesis de
Maestria

Tesis de
Licenciatura

EDMUNDO GABRIEL
ROCHA COZATL,

EDMUNDO GABRIEL
ROCHA COZATL,

EDMUNDO GABRIEL
ROCHA COZATL,

EDMUNDO GABRIEL
ROCHA COZATL,

SERAFIN CASTANEDA

CEDENO,

LUIS YAIR BAUTISTA
BLANCO,

EDMUNDO GABRIEL
ROCHA COZATL,

EDMUNDO GABRIEL
ROCHA COZATL,
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Ricardez
Ortigosa,
Adridan,

Ramos
Ferndndez,
Alonso,
Flores Flores,
Rodrigo,
Estrada
Sdnchez,
Gerardo,

Ontiveros
Garcia,
Eduardo,

GLORIA
CORREA
PALACIOS,
PAUL
ROLANDO
MAYA ORTIZ,
et al.
SERAFIN
CASTANEDA
CEDENO,
JESUS
MANUEL
DORADOR
GONZALEZ,
et al.

Cruz Cruz,
Luis Arturo,

Sénchez
Ortega, Allen
Eduardo,
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Facultad de
Ingenieriq,

Facultad de
Ingenieriq,

Facultad de
Ingenieriq,

Facultad de
Ingenieriq,

Facultad de
Ingenieriq,

Facultad de
Ingenieriq,

Facultad de
Ingenieriq,

Facultad de
Ingenieriq,

2019

2018

2018

2018

2018

2017

2017

2017
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Disefio de controlador
robusto para la mano
cdmit i

Disefio, construccion y
control de una aeronave
tipo dron

Renovaciony
mejoramiento de
actuadores e
instrumentaciéon de un
robot bipedo

Planeacion de trayectorias
de un robot bipedo con un
modelo parametrizado
carro mesa

Desarrollo de dos
prototipos didacticos para
prdcticas de control
automatico en motores de
corriente directa

Disefio, modelado y
control de un robot moévil
con forma esférica

Andlisis cinemadatico y
dindmico de un robot
bipedo de 12 GDL internos
utilizando la formulacién
Newton-Euler
Implementacion de un
controlador externo en un
cuadricoptero comercial
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Maestria
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Licenciatura

Tesis de
Licenciatura

Tesis de
Licenciatura

Tesis de
Licenciatura

Tesis de
Licenciatura

Tesis de
Maestria

Tesis de
Licenciatura

EDMUNDO GABRIEL
ROCHA COZATL,

EDMUNDO GABRIEL
ROCHA COZATL,

EDMUNDO GABRIEL
ROCHA COZATL,

EDMUNDO GABRIEL
ROCHA COZATL,

EDMUNDO GABRIEL
ROCHA COZATL,

ALFREDO ARENAS
GONZALEZ,

EDMUNDO GABRIEL
ROCHA COZATL,

EDMUNDO GABRIEL
ROCHA COZATL,
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Valenzuela
Montes,
Rubén,
Ferndndez
Bobadilla,
Héctor
Alberto,
Ramirez
Carmonaq,

Ulises, et al.

Herndndez
Mdrquez,
Saddan,

Merino
Morales,
Maria
Fernandaq,
Salgado
Ortiz,

Christopher,

SERAFIN
CASTANEDA
CEDENO,
FRANCISCO
CUENCA
JIMENEZ, et
al.

Ruiz
Herndndez,
Octavio,

Barquin
Murguia,
Alberto
Isaac,
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Facultad de
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Ingenieriq,

Facultad de
Ingenieriq,

Facultad de
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Facultad de
Ingenieriq,

Facultad de
Ingenieriq,

Facultad de
Ingenieriq,

Facultad de
Ingenieriq,
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2016

2016

2016

2015

2015

2014

2014

Martes, 06 de mayo de 2025



22

23

24

25

26

27

28

29

30

31

TERSIDAD, NACIONAL AUTONDMA 5 WE

== z..‘fr =14

VNIVERZDAD NACICNAL
AVEN'MA DE
MEXICO

Reporte individual

Simplificacion de la Gestion Institucional

EDMUNDO GABRIEL ROCHA COZATL

Equilibrio dindmico de un
robot bipedo utilizando el
modelo simplificado
carro-mesa

Control basado en
pasividad de un sistema
robético de teleoperaciéon
haptica maestro-esclavo
Instrumentacion de un
robot bipedo de 12 gdl :
sensores de posicién,
presion e inercial
Construccién y control de
un robot paralelo
utilizando visual servoing
Disefio, construccion y
control de un doble
péndulo invertido
rotacional

Disefio, construccion y
control bilateral de un
sistema teleoperado

Desarrollo de un prototipo
para aplicaciones
diddcticas de control
bilateral

Planificacién y
optimizacion de la
caminata de un robot
bipedo

Modelos cinemdtico y
dindmico de un robot
bipedo de doce grados de
libertad internos

Disefo, fabricacién y
control de un péndulo
doble
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ROCHA COZATL,

EDMUNDO GABRIEL
ROCHA COZATL,

EDMUNDO GABRIEL
ROCHA COZATL,

EDMUNDO GABRIEL
ROCHA COZATL,
EDMUNDO GABRIEL

ROCHA COZATL,

EDMUNDO GABRIEL
ROCHA COZATL,

EDMUNDO GABRIEL
ROCHA COZATL,

EDMUNDO GABRIEL
ROCHA COZATL,

FRANCISCO CUENCA

JIMENEZ,

EDMUNDO GABRIEL
ROCHA COZATL,
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Jiménez
Rioja, Ulises
Alejandro,

Martinez
Roldan,
César
Berthold,
Villalobos
Guerrero,
Ernesto,

Perez Cruz,
Julio Franco,

Avila Ruiz,
Marisol Anel,

Alvarez Ruiz,
Jorge Arturo,
Osorio
Figueroq,
Omar,
Alarcon
Salazar,
Jesus,

Lopez
Garcia,
Rafael,

EDMUNDO
GABRIEL
ROCHA
COZATL,
Narvéez
Aroche,
Octavio,
Albarran
Castro, Juan
Carlos,
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Ingenieriq,

Facultad de
Ingenieriq,

Facultad de
Ingenieriq,

Facultad de
Ingenieriq,

Facultad de
Ingenieriq,

Facultad de
Ingenieriq,

2014

2013

2013

2013

2013

2012

2012

2012

2010

2009
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paralelo tipo diamante
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Tesis de FRANCISCO CUENCA
Licenciatura JIMENEZ,
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EDMUNDO GABRIEL ROCHA COZATL

DOCENCIA IMPARTIDA

Historico de docencia

Asignatura

CONTROL AUTOMATICO
TEMAS SEL. DE MECATRONICA |

TEMAS SEL. DE MECATRONICA I

SESION DE TUTORIA IV

ACTIVIDADES ACADEMICAS ORIENTADAS A
LA GRADUACION

CONTROL AUTOMATICO

SESION DE TUTORIA Il

PROYECTO DE INVESTIGACION Il
CONTROL APLICADO

MODELADO DE SISTEMAS MECATRONICOS
CONTROL AUTOMATICO

CONTROL AVANZADO

SESION DE TUTORIA IV

PROYECTO DE INVESTIGACION IIl
CONTROL APLICADO

MODELADO DE SISTEMAS MECATRONICOS
SESION DE TUTORIA Il

CONTROL AUTOMATICO

PROYECTO DE INVESTIGACION II
CONTROL AUTOMATICO

CONTROL AVANZADO

CONTROL AUTOMATICO

Pagina 11/17

B Licenciatura: 58 (38.93%)
B Maestria: 91 (61.07%)

Entidad

Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria

Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria
Facultad de Ingenieria

Sistema Integral de Informaciéon Académica

il siia

sistema integral de
informacién académica

Alumnos Semestre

35
5
4
2
2]

2024-2
2024-2
2024-2
2024-2
2024-2

2024-1
2024-1
2024-1
2024-1
2024-1
2023-2
2023-2
2023-2
2023-1
2023-1
2023-1
2023-1
2023-1
2022-2
2022-2
2022-2
2022-1
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Licenciatura
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Maestria
Licenciatura
Maestria
Maestria
Licenciatura
Licenciatura
Licenciatura
Licenciatura
Licenciatura
Licenciatura
Maestria
Maestria
Maestria
Licenciatura
Licenciatura
Maestria
Maestria
Maestria
Maestria
Maestria
Licenciatura
Maestria
Maestria
Maestria
Licenciatura
Licenciatura
Licenciatura
Licenciatura
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Maestria
Maestria
Maestria
Maestria
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EDMUNDO GABRIEL ROCHA COZATL

PROYECTO DE INVESTIGACION lIl
MODELADO DE SISTEMAS MECATRONICOS
CONTROL APLICADO

PROYECTO DE INVESTIGACION II
CONTROL AUTOMATICO

PROYECTO DE INVESTIGACION |

CONTROL AUTOMATICO

CONTROL APLICADO

MODELADO DE SISTEMAS MECATRONICOS
CONTROL AVANZADO

CONTROL APLICADO

MODELADO DE SISTEMAS MECATRONICOS
CONTROL AUTOMATICO

CONTROL AUTOMATICO

CONTROL AVANZADO

PROYECTO DE INGENIERIA

CONTROL AVANZADO

CONTROL AUTOMATICO

PROYECTO DE INVESTIGACION IIl
MODELADO DE SISTEMAS MECATRONICOS
CONTROL APLICADO

CONTROL AUTOMATICO

PROYECTO DE INGENIERIA

PROYECTO DE INVESTIGACION I
MODELADO DE SISTEMAS MECATRONICOS
SESION DE TUTORIA |

SESION DE TUTORIA Il

PROYECTO DE INVESTIGACION |

CONTROL AUTOMATICO

SESION DE TUTORIA I

SESION DE TUTORIA IV

PROYECTO DE INVESTIGACION II
PROYECTO DE INGENIERIA

CONTROL AUTOMATICO

CONTROL AVANZADO

PROYECTO DE INGENIERIA

SESION DE TUTORIA 1-321275

SESION DE TUTORIA 111-321299

PROYECTO DE INVESTIGACION [-321360
PROYECTO DE INVESTIGACION I11-321434
MODELADO DE SISTEMAS
MECATRONICOS-321588
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2021-2
2021-2
2021-1
2021-1
2021-1
2021-1
2020-2
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2020-1
2019-2
2019-2
2019-2
2019-2
2019-1
2019-1
2019-1
2019-1
2018-2
2018-2
2018-2
2018-1
2018-1
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