Coordinacion de Planeacién, Evaluacion y
Simplificacion de la Gestion Institucional

'VNIVER4DAD NACIONAL

AVEIMA D Reporte individual

MEXICO

SERAFIN CASTANEDA CEDENO

Datos Generales
Nombre: SERAFIN CASTANEDA CEDENO

Maximo nivel de estudios: MAESTRIA

Antigiedad académica en la UNAM: 26 arios

925 Sistema Integral de Informacién Académica

il siia

sistema integral de
informacién académica

Nombramientos
Vigente: PROFESOR DE CARRERA ASOCIADO C TC No Definitivo

Facultad de Ingenieria
Desde 01-02-2023

Estimulos, programas, premios y reconocimientos

PRIDE C 2016 - 2024
PRIDE B - 2016
CATEDRA FERNANDO ESPINOZA GUTIERREZ 2013

CATEDRA SEFI 2010
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DOCUMENTOS EN REVISTAS

No se encuentran registros en la base de datos de los indexadores WoS y Scopus asociados a:

SERAFIN CASTA?EDA CEDE?O
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LIBROS Y CAPITULOS CON ISBN

No se encuentran registros en la base de datos de Humanindex asociados a:
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SERAFIN CASTANEDA CEDENO
PARTICIPACION EN PROYECTOS

Historico de participacion en proyectos

| ] PAPIME: 2 (100.00%)

1 Inmersion Virtual para précticas ~ SERAFIN Recursos PAPIME ~ 01-01-2016  31-12-2018
del Laboratorio de Automatizaciéon CASTANEDA
Industrial CEDENO
2  ATLAS DE EMBRIOLOGIA EN 3D SERAFIN Recursos PAPIME ~ 01-01-2024 31-12-2025
USANDO RESONANCIA MAGNETICAS CASTANEDA
CEDENO
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SERAFIN CASTANEDA CEDENO

PARTICIPACION EN TESIS

Historico de Colaboraciones en Tesis

B Licenciatura: 53 (94.64%)
B Maestria: 3 (5.36%)

# Titulo del documento Tipo de Tesis Sinodales Autores Entidad Ao
1 Usode "Alexa” para el Tesis de SERAFIN CASTANEDA Dominguez Facultad de 2023
monitoreo de variables Licenciatura CEDENO, Martinez, Ingenieriq,
fisioldgicas en adultos Giovanni,
mayores
2  Ejercitador respiratorio Tesis de SERAFIN CASTANEDA  Lopez Facultad de 2022
digital para pacientes Licenciatura CEDENO, Gonzdlez, Ingenieriq,
post-COVID-19 Fernando,
3 Identificacion de sistemas Tesis de SERAFIN CASTANEDA  Romero Facultad de 2021
mediante neuroevolucién Licenciatura CEDENO, Mondragén, Ingenieriq,
de topologias Rodrigo,
aumentadas
4 Control para estabilidad  Tesis de SERAFIN CASTANEDA  Garcia Facultad de 2021
estdtica de un robot Licenciatura CEDENO, Aguilerq, Luis Ingenieriq,
bipedo de 10 GDL Ulises,
5 Circuito cardiovascular Tesis de SERAFIN CASTANEDA  Aguilar Facultad de 2020
para pruebas de valvulas  Licenciatura CEDENO, Lopez Ingenieriq,
cardiacas Escalerq,
Gabriel
Mauricio,
Garcia
Robledo,
Sergio
Arturo, etal.
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Propuesta de la
arquitectura cinematica
de un exoesqueleto de
miembros inferiores
mediante andlisis
cinematico espacial

Evaluacién de dispositivo
microfluidico para
deteccion de células
cancerigenas basado en
mediciones de
espectroscopia de
impedancia eléctrica
Disefo y desarrollo de una
plataforma experimental
para evaluar estrategias
de control en procesos
térmicos industriales

Trayectorias para subir y
bajar escaleras en un
exoesqueleto

Diseno e instrumentacion
de un tobillo para un
exoesqueleto

Mdaquina para el volteo de
bolsas ecologicas

Dispositivo de simulacién
hdptica para el laboratorio
de automatizacion
industrial
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CEDENO,

SERAFIN CASTANEDA
CEDENO,

SERAFIN CASTANEDA
CEDENO,

SERAFIN CASTANEDA
CEDENO,

SERAFIN CASTANEDA
CEDENO,

SERAFIN CASTANEDA
CEDENO,
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JESUS
MANUEL
DORADOR
GONZALEZ,
Pinto
Palmero,
Rubi,
Cortés
Rubio,
Ernesto,

GLORIA
CORREA
PALACIOS,
PAUL
ROLANDO
MAYA ORTIZ,
et al.

Salas Cerén,

José Ignacio,

Chavarria
Cuevas,
Marcos,

Cesar Zetinag,

Gaspar
Antonio,
Almaguer
Loyolq, Luis
Fernando,
Ramirez
Reyes,
Andrés
Omar, etal.
Flores
Jiménez,
Ivan,
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Ingenieriq,

Facultad de
Ingenieriq,
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2018

2018

2018

2018

2017
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13 Implementacién de una Tesis de SERAFIN CASTANEDA Cabadade Facultad de 2017
unidad de control de Licenciatura CEDENO, la Fuente, Ingenieriq,
motor para un vehiculo Diego de lq,

Formula SAE con un Lozada
sistema en tiempo real Salas,
Alejandro,

14 Disefio conceptual y de Tesis de SERAFIN CASTANEDA Herndndez Facultad de 2017
detalle de configuracién Licenciatura CEDENO, Lindn, Ingenieriq,
de tobillo para un Gerardo,
exoesqueleto

15 Andlisis de vibraciones en Tesis de LUIS YAIR BAUTISTA SERAFIN Facultad de 2017
un modelo de un ave Licenciatura BLANCO, CASTANEDA Ingenieriq,

(bipedo) para predecir la CEDENO,

posicién del suelo JESUS
MANUEL
DORADOR
GONZALEZ,
etal.

16 Disefio de una articulacién Tesis de SERAFIN CASTANEDA  JESUS Facultad de 2016
de rodilla para un Maestria CEDENO, MANUEL Ingenieriq,
exoesqueleto utilizando un DORADOR
harmonic drive GONZALEZ,

Gomez
Gonzdlez,
Cristhian,

17 Exoesqueleto para Tesis de SERAFIN CASTANEDA  LUCILA Facultad de 2016
miembro inferior para Licenciatura CEDENO, MERCADO Arquitectura,
pacientes con paraplejia COLIN, Facultad de

MAURICIO Ingenieriq,
JAVIER

MOYSSEN

CHAVEZ, et

al.

18 Uso de un controlador con Tesis de SERAFIN CASTANEDA  Cipres Facultad de 2016
tecnologia FPGA y tiempo  Licenciatura CEDENO, Torres, Ingenieriq,
real para el Scorbot-er 4u Emmanuel

Juan,

19 Disefio y control de Tesis de SERAFIN CASTANEDA  Garcia Felix, Facultad de 2016

expendedora de tarjetas Licenciatura CEDENO, Ricardo, Ingenieriq,

rfid para estacionamiento
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Disefio de unidad de
control modular para
automatizacion de
procesos

Disefio mecdnico de
muletas de antebrazo
para un exoesqueleto
Algoritmo genético para la
optimizacién de una
marcha bipeda

Disefio e implementacién
de un driver y un
controlador para un motor
BLDC

Disefio mecdnico de una
Ortesis de miembro inferior
para paciente con
paraplejia

Disefio mecdnico de un
exoesqueleto de caderay
rodilla

Diseflo mecdnico para un
soporte de cadera y térax
para un exoesqueleto
Disefio mecdnico de
Ortesis para tobillo en
problemas motrices

Diseno, modelado y
control de un robot moévil
con forma esférica
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SERAFIN CASTANEDA
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ALVARO AYALA RUIZ,

ALFREDO ARENAS
GONZALEZ,
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Fonseca
Alvarado,
Antonio,

Romero
Jaimes, Nelly
Maribel,
Vizcayno
Garcia,
Jorge
Adrian,
Herndndez
Coyotzi,
Jesus,

Padilla
Reséndiz,
Nabila
Isabel,

Luna Jurado,
Martin
Miguel,
Rodriguez
Lopez, Carlos
Andrés,
Fuentes
Manzanero,
Aida,
SERAFIN
CASTANEDA
CEDENO,
Marroquin
Riverqg, Jorge
de JesdUs,
SERAFIN
CASTANEDA
CEDENO,
FRANCISCO
CUENCA
JIMENEZ, et
al.
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Control de alta

sensibilidad para una

ortesis de rodilla

Disefio de configuracién

de un sistema de

manufactura flexible para

automatizacion

Implementacién de una
red neuronal artificial en
un fpga para el control de

un motor de CD

Control de un péndulo
invertido sobre dos ruedas
de tres grados de libertad
Control de posicién de
cadera-rodilla para una
Ortesis de miembro inferior

Sistema de telecirugia
laparoscopica de 5 grados

de libertad

Volante extraible con

controles al mando para

vehiculo eléctrico
Control difuso y de
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Tesis de

realimentacién de estados Licenciatura

en un péndulo invertido
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MAURICIO
JAVIER
MQOYSSEN
CHAVEZ, et
al.
Herndndez
Ramirez,

Juan Carlos,

Ramirez
Lopez, lan
Ivan,

Romero
Jaimes,
Osvaldo,

Huerta Gil,
Rubén
Daniel,
Vazquez
Sdnchez,
Grecia
Madeleine,
Contreras
Almazén,
Luis Alberto,
Villarreal
Maganfa,
Octavio
Antonio,
Moedano
Herndndez,
David,
Linares
Dominguez,
Miguel
Angel,
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Pantalla oled para
informacion del tablero de
instrumentos en vehiculos
Sistema electrénico para
el control de una direccién
diferencial con motores
Brushless

Automatizacién de un
sistema invernadero con
hidroponia

Construccién y control de
estabilidad de un
cuadricéptero

Soporte de cadera y torax
para értesis de miembro
inferior

Disefio de sistema de
traccién para un vehiculo
eléctrico

Disefio e implementacion
de un prototipo virtual de
una mesa de
coordenadas
Herramienta tecnoldgica
de gestion y planeacién
para laboratorios

Estabilizacion de un
helicéptero a escala
mediante sistemas
neuro-difusos
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Reyes
Godinez,
Juan Carlos,
Lopez de
Jesus, Luis
Alberto,

Gutiérrez
Reyes, Oziel
Reng,
Sdnchez
Flores,
Moisés,
Judrez
Garcia de
Ledn, Luis
Antonio,
Gomez
Martinez,
Luis Eduardo,

JESUS
MANUEL
DORADOR
GONZALEZ,
Sdnchez
Medinag,
Emilio
Atadlfo,
Luna
Jiménez,
Cuauhtémo
c Vladimir,
Acosta
Fonsecaq,
Norman
Enrique,
Retana
Pérez, David,
Vargas
Moreno, Aldo
Enrique,
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47 Automatizacién de una Tesis de SERAFIN CASTANEDA  Sdnchez Facultad de 2009

escultura movil Licenciatura CEDENO, Gutiérrez, Ingenieriq,
Arianna
Ivett,

48 Disefio e implementacion  Tesis de SERAFIN CASTANEDA Herndndez  Facultad de 2009
de un controlador para las Licenciatura CEDENO, Bermudez, Ingenieriq,
servovdalvulas Alejandra,
proporcionales para
mezclado de gases de un
ventilador mecdnico

49 Diseno de uninstrumento Tesis de SERAFIN CASTANEDA  Pérez Facultad de 2009
virtual para la adquisiciéon  Licenciatura CEDENO, Ortega, Ingenieriq,

y andlisis de la actividad JesUs
neuronal Esteban,

50 Diseno para la Tesis de SERAFIN CASTANEDA  Martinez Facultad de 2009
automatizacion de Licenciatura CEDENO, Lopez, Ingenieriq,
escultura mévil para Is-Boset
oficina Kevin

Brendan,

51 Diseflo de un mecanismo Tesis de SERAFIN CASTANEDA  Sdnchez Facultad de 2008
de articulacién y traccién  Licenciatura CEDENO, Meding, Ingenieriq,
para una escultura Emilio
transformable de 8 Ataulfo,
eslabones

52 Disefo de un controlador  Tesis de SERAFIN CASTANEDA  Trujillo Rolén, Facultad de 2008
de valvula solenoide para  Licenciatura CEDENO, Alfredo Ivan, Ingenieriq,
ventilador pulmonar

53 Manipulador roboticode  Tesis de SERAFIN CASTANEDA  Martinez 2007
seis grados de libertad Licenciatura CEDENO, Zamudio,
configuracion Patricio,
antropomorfica

54 Sistema mecatronico para Tesis de SERAFIN CASTANEDA  Guzman 2007
la automatizacion de Licenciatura CEDENO, Peto, Juan
practica de cinematica Carlos,

Lozano
Hernandez,
Jesus,

55 Disefio de uninstrumento Tesis de SERAFIN CASTANEDA  Uribe 2005
virtual para el monitoreo Licenciatura CEDENO, Gonzalez,
en red de un ventilador Luis, Villegas
mecanico Islas, Cesar

Augusto,
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56 Andlisis y simulacion de un Tesis de SERAFIN CASTANEDA  Caudillo 2004
par diferencial para Licenciatura CEDENO, Meza,
vehiculos eléctricos con Héctor,
traccion trasera Sdnchez
independiente Torres, Edgar
Guillermo,
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Reporte individual

SERAFIN CASTANEDA CEDENO

DOCENCIA IMPARTIDA

Historico de docencia

B Licenciatura: 73 (93.59%)
B Maestria: 5 (6.41%)

# Nivel titulacion Asignatura Entidad Alumnos Semestre
1 Licenciatura  DISENO MECATRONICO Facultad de Ingenieria 14 2024-2
2 licenciatura  CIRCUITOS DIGITALES Facultad de Ingenieria 19 2024-2
3 Licenciatura  DISENO MECATRONICO Facultad de Ingenieria 17 2024-1
4  licenciatura  CIRCUITOS DIGITALES Facultad de Ingenieria 23 2024-1
5 Licenciatura  DISENO MECATRONICO Facultad de Ingenieria 15 2023-2
6 Licenciatura  CIRCUITOS DIGITALES Facultad de Ingenieria 21 2023-2
7  Licenciatura  CIRCUITOS DIGITALES Facultad de Ingenieria 24 2023-1
8 Licenciatura  DISENO MECATRONICO Facultad de Ingenieria 20 2023-1
9 Licenciatura  CIRCUITOS DIGITALES Facultad de Ingenieria 18 2022-2
10 Licenciatura  DISENO MECATRONICO Facultad de Ingenieria 18 2022-2
11 Licenciatura  CIRCUITOS DIGITALES Facultad de Ingenieria 24 2022-1
12 Licenciatura  DISENO MECATRONICO Facultad de Ingenieria 20 2022-1
13 Licenciatura  CIRCUITOS DIGITALES Facultad de Ingenieria 25 2021-2
14 Licenciatura  DISENO MECATRONICO Facultad de Ingenieria 21 2021-2
15 Licenciatura  CIRCUITOS DIGITALES Facultad de Ingenieria 27 2021-1
16 Licenciatura  DISENO MECATRONICO Facultad de Ingenieria 19 2021-1
17 Llicenciatura  CIRCUITOS DIGITALES Facultad de Ingenieria 23 2020-2
18 Licenciatura  CIRCUITOS DIGITALES Facultad de Ingenieria 1 2020-2
19 Licenciatura  DISENO MECATRONICO Facultad de Ingenieria 20 2020-2
20 Llicenciatura  PROYECTO DE INGENIERIA Facultad de Ingenieria 1 2020-2
21 licenciatura  CIRCUITOS DIGITALES Facultad de Ingenieria 22 2020-1
22 Llicenciatura  DISENO MECATRONICO Facultad de Ingenieria 21 2020-1
23 Llicenciatura  CIRCUITOS DIGITALES Facultad de Ingenieria 4 2020-1
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1 Grupos ordinarios y resumen de historias DGAE
académicas

2  Nombramientos, datos generales, estimulos, DGAPA
premios y reconocimientos

3 Produccién Académica CH

4  Produccién Académica CIC

5 Proyectos DGPO

6 Tesis DGB

7  Tutorias en Posgrado CGEP

Externos

8 Documentos Indexados Elsevier

9 Documentos Indexados Thomson Reuters

10 Obras con registro ISBN INDAUTOR

1 Patentes IMPI
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